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Prote3|s de mano robdtica para personas con

desarticulaciéon de la mufeca

Breve descripcion

La mano es un 6rgano de suma importancia para el hombre, ya que constituye el
elemento efector principal, ademas de ser un érgano sensitivo, el cual permite
realizar diversos movimientos y tareas para la supervivencia e interaccion con su
entorno. Cuando una persona sufre la pérdida de una o ambas manos, ya sea por
una lesion, una enfermedad, un accidente y/o una operacién quirdrgica, su
calidad de vida se ve comprometida drasticamente. Por tal motivo se han
desarrollado elementos protésicos enfocados a reemplazar la funcién y/o estética
de la mano. Entre las protesis funcionales existen mecanicas, eléctricas,
neumaticas y roboticas, de las que el tltimo tipo es el que provee el mayor grado
de rehabilitacion, ya que posee gran fuerza y velocidad de prension, aunado a un
mejor aspecto estético. Sin embargo, son costosas de manufacturar y no tienen
un control preciso de la fuerza aplicada. La presente invencién es una protesis
robética de mano con una funcionalidad cercana a una mano humana. Ademas,
otorga un control preciso del torque para sujetar objetos y resulta menos costosa
que protesis similares.

Uso de la invencion

Instalacién (colocacion o implantacién) en pacientes con desarticulacion de
mufieca.

Tecnologia

Ventajas competitivas

Es una prétesis altamente funcional con operacién muy similar al de una mano
humana.

Permite controlar los movimientos con precision debido a los microcontroladores
integrados.

Los 5 dedos actian con movimientos independientes.

Es ergondmica y permite integrar material estético con apariencia, flexibilidad y

tavtiira cimilar al Aa Ia nial

Mercado principal

La invencidon principalmente es adquirida por personas con desarticulacion de
mufieca, aunque puede ser utilizada en aplicaciones roboticas.



